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0OBS: Esta disciplina utiliza um programa computzcional comercial adequado para atingir o3
|objetivos da disciplina. As aplicagdes no presente momento utiliza o programa Matlab® pois tem
sido muite ulilizade em apheagbes de engenhana e de pesquiss. Muas lambém pode ser wlilizado |
oylros programas s comao Mathematica® e Scilab®,

(s temas Ledricos seriio tratados diretamente no Laboratono, visando associar tearia ¢ pritica,

PRE-REQUISITOS: Algoritmas & Programagio de le)-REQL'-IE]TDS:
Computadores (17 periodo)

) OBIETIVOS A

Familiarizar o aluno no utilizagho de uma linguagem técnica adequada 4 selugdo e visualizago de
resultados de problemas priticos de engenharia.

Capacitar o aluno a escrever programas estruturados, limpos, eficientes e bem documentados.
Desenvolver espirito analilico no aluno na transposicdo do conhecimento académico idealizado,
matematico ¢ fisico, para a tealidade da enpenhariy gue posss ser expressa em  programos |
compulacionais,

) e




|Organizagio basica de um computador, O ambiente de desenvolvimento do Matlah, Matlab hﬂ.ﬁicul.i
| Introdugde & téenica “top-down™ de programagiio. Operadores logicos e relacionais, Estruturas de|
ramificagio. Lagos de controle, Construindo Graficos com o Matlab, Entrada ¢ saida de dados em
disco, Fungdes definidas pelo usuério, Exemplos de problemas préiticos elementares resolvidos pels

programagio Matlab.

~ DESCRICAO DO PROGRAMA|

I. Organizacio biasica dos computadores
1.1, hagrama de um microcomputador
[.2. Unidades de processamento
[.3. Memaorias (ROMEAM ¢ auxiliares)
1.4. Dispositivos de interfaceamento

2, D ambiente de desenvolvimento do hatlab
2.1, A dren de trabalho
2.2, A janela de comandos
2.3, A janela de ediglio ¢ depuragiio
2.4, A jancla de figuras
2.5, 0 espago de trabalho
2.6, O sistema de ajuda

3. Matlab basico
3.1, Iniciando variaveis escalarcs ¢ velores
3.1.1. De forma explicita
3.1.2. Utilizando o operador
3.1.3. Utilizando o teclado
314, Unlizando fungoes pré-definidas
Armazenamento ¢ acesso @ matrizes multidimensionais
Submartrizes
3.3.1. A funcio end.
3.3.2, Submatrizes no lado esquerdo de expressdes de atrbuigio
3.4, Operagdes com escalares g matrizes
3.5, Exibindo dados de saida
3.6, Cirificos hidimensionais xv simples
3.6.1, Dhagramas miltiplos
3.6.2, Cores, linhas,estilos, marcadores e legendas
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|4, Introdugdo a téenica de Projeto “Top-Down"
4.1, O uso de pseudocodigo

5. Operadores Relacionais ¢ [ogicos
5.1. Matrizes logicas

fi. Fatruturas de ramificacio if ¢ switch
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T].ﬁwsﬂ; controle while ¢ for

8. Fungies definidas pelo usudrio

a1, Introdugdo ao uso de fungdes e “scpripls”
#.2, 0 esquema de passagem por valor do Matlab
8.3, Argumentos opcionais

8.4, O use de memaria global

8.5. Fungdes de funciio

9. Recursos graficos adicionais

1,

9.1, Graficos em coordenadas polarcs

9.2, Graficos de barra, pizza, histogramas, ete.
9.3, Figuras miltiplas

%4, Contrale avangado de Linhas e 'Textos
5. Armazenando graficos

9.6, Ammagho ¢ formataclo prafica

Fungoes de entrada e de salda em disco
11, fungdes load & save

L2, fungiies Topen, felose, fwrite, fread , fscanf, fprintf, feets ¢ fuets]

. Alividades de laboratorio

Exercicios de Matlab aplicados a problemas ¢lementares de Engenharia

I 1.1. Desenho peométrico

11.2. Calenls de polindmios

1.3, Ajuste de curvas experimentais

11.4, Cinemstica da particula e de corpos rigidos

1 1.5, Dindmica de corpos simples (balistica) com amaste

| 1.6, Enchimento de reservatirios de formas variadas (conservacio de massa)

1.7, Animagio de mecanismas simples: péndulos, molas, duas barras articuladas, etc.,

115, Transferéncia de calor unidimensional {equagio diferencial simples)
11.9. Espaco de trabalho de robd clementar
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Bibliogralia Complementar




A bibliogralia complementar € funglio dos exemplos de aplicacio previstos em cada semestre letivo,
Podendo ser livros sobre cinemidtica, dinfimica, mecanismos, etc.




