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FICHA DE DISCIPLINA
DISCIPLINA: Vibraghes de Sistemas Meciinicos
CODIGO: UNIDADE ACADEMICA: FEMEC
PERIODOSERIE: 7 CH TOTAL CH TOTAL CHTOTAL:
. ——  TEORICA: PRATICA: 60
OBRIGATORIA: { ) |OPTATIVA: (X) 45 i
PRE-REQUISITOS: Dindmica de Magquinas | | CO-REQUISITOS:

OBJETIVOS

Capacitar o aluno para: a) modelar sistemas dindmicos vibratdrios; b) caraclerizar rl:ﬁpm'uw.
vibratérias nos dominios do tempo e da freqiiéncia; ¢) utilizar téenicas de manutengdo preditiva

l'l::-.'m:udaﬁ em vibragdes; d) projetar dispositivos para redugdo de vibragbes. |

EMENTA

Sistemas mecénicos, Vibragdes de sistemas com 1 grau de liberdade; Vibragdes de sistemas com 2
graus de liberdade; Introdugio a dinamica de sistemas discretos de vanos graus de liberdade, Projeto
de fundagies de maguinas; Introdugiio & manulengdio preditiva usando sinais de vibragiio,

DESCRICAQ DO PROGRAMA

(1. APRESENTACAQ DA DISCIPLINA
1.1. Ohjetivos
|.2. Contelido programatico
[.3. Bibliografia
1.4, Sisterna de avaliagfo
1.5, Sistemas mecanicos de poténcia. Fungdes de transferéncia, Modelos fisicos e matematicos.
2. SISTEMAS MECANICOS VIBRATORIOS
2.1, Maodelos [sicos e matemdticos. Componentes basicos e suas fungdes de transferéncia
2.2, Andlise de sinais de vibragio nos dominios do tempo e da freqiiéncia.
2.3, Instrumentagéio hasica para medir, analisar e processar dados de sinms de vibragio.
2.4, Pratica de laboratorio: medigiic ¢ analise de sinais.
3. VIBRACOES DE SISTEMAS COM 1 GRAU DE LIBERDADE
3.1, Modelos fsicos e matemdricos
3.2 Muvimento do sistema livre: Tregliéncia natural.
3.3, Movimento do sistema sob excitacio harmanica,
3.4, Excitagiio por deshalanceamenta.

3.5, Excita¢io pela base. |solamento de vibragdes, Projeto de fundagies




3.6. Excitagiio por impacto,

3.7. Integracio numérica da equagdo de movimento, Sistemas ndo lineares com excitago qualquer.
3.8. Fungfio de resposta em fregiiéncia. Fungiio de resposta ao impulsao.

3.9. Pritica de laboratorio: sistema livre com e sem amortecimento viscoso. ldentificagio parameétrica.
316k Pratica de laboratério: sistema com exeitagio harmonica. ldentificagdo phrameétrica.

3.11. Pratica de laboratorio: sistema livee com excitagho por impacto. Identificagio pdrameétrica.

4. VIBRACOES DE SISTEMAS COM 2 GRAUS DE LIBERDADE
4.1, Madclos fisicos ¢ matemiticos
4.2, Movimento do sistema livre; freglifncias natureis e andlise modal. Solugio do problema de autovalores
£ [kl yelores.
4.3, Movimento gerado por excitagho harménica, Formulagio modal pra caleulo da resposta em frequéncia
4 4. Balanceamento dindmico de rotores rigidos.
4.5. Pritica de laboratorio: Sistema Livre, Analise modal e identificagiio paramétrica.
4.6, Pratica de lsboratdrio: Sistema com Excitagdo Harmdniea. Absorvedor dinamico e identificagio
paramerica,
4.7. Pritica de laboratdric: Balanceamento Dindmico de Rotores Rigidos.
S5, INTRODUCAGQ A MANUTENCAD PREDITIVA
5. 1. Caracteristicas da manutengio preditiva.
5.2, Vibraches em méquinas rotativas
5.3, Fonles de excitagio e frequéncias caracteristicas.
5.4. Mérodos do medigio ¢ de andlise de sinais: Espectro, Cepstrum. £oom
5.5, Técnicas de monitoragho ¢ evolugdo de defeitos.
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