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Desenvolver ¢ aplicar éonicas de projeto de sistemas mecinicos de aplicagiio comum em engenharia,
O aluno ird consolidar integrar os conhceimentos obtidos ao longe do curso, formalizando a

metodologia de projeto ¢ a apresentacio formal de resultados.

- EMENTA ""'1:

Seriio desenvolvidos projetos de trés tipos de sistemas mecimcos.

I, PROJETO de MAQUINAS DE ELEVACAO E TRANSPORTE

a- Maguinas de Elevagio e Transporte

- Coneeitos e Caracteristicas gerais

- Principais tipos, Classe dos equipamentos/normas
- Transportadores continuos & descontinuos:

| - Caracteristicas principais e técnicas de projeto
b - Ponte Rolante

Normas relacionadas e Aplicagbes
- Caracteristicas principais: Mecanismos de Flevagdo, Ganchos ¢ polias, Sistema de Elevagdo,
Sisterna de frenagem, Mecanismo de translagdo do carro, Hodas, Mecanismo de translacdo da ponte

¢ = Projetar equipamentos de movimenlagldo e transporie
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TMANPULACAD E MONTAGEM ROBOTIZARA

a - Fundamentacio fedric
- (s robds  Concetos, carncteristicns gerais, tipos ¢ lussificagio
- Componentes de um robd
Garraserriunensas utilizedas em manipulagio e montagem robotizada
. Mndelagem pesmérica —objetivos ¢ formulismaos
_ Trajetories — Fundamentagfio ledrica hasica ¢ irajetsrias rohulicas pauais
- Programaciio de robbs industriais e mterhgagdo conm seus penifericus
h — Projerar uma aplicagio para manipulagio ¢ monligem de compunentes
Laemplos de projeios
U Retirar limnadas e wina caixa, testi-las, @ anmazent-las e calxns sepirdas de hoas e guenmadas.
Recuperar objelos {p ex, parmatas de deua) e uma estein transponadon e armareni-las wm Ghixas com mas de uma
pithi
Recupsrar abjetos varislus de wma mesma estein transperadorg ¢ scparé-los e caixas diferentes, por vipo de objete
(p. cx: limpads, vela rolammento, o, tedu em urma mesma estelr |
Roshi abre a garati de dgea, coloca dgua num eopo, fecha a gurrafi & Hansposta o copu pars CUtTa posigiy
. Raobi piLszar volf S AT Con e simulanda P.ER LN Fﬂmhl'iﬁ.ﬂ_ ![ilj‘}i"\rl_ﬂ'lﬁrll.'li:l (4} "Fl':‘;ﬁ.'ll.'lfi:‘:;j" [rara o pﬂﬁ-il,ﬂl.?,
[ siraulandss sus montagem,

. PROJETO DE SISTEMA TERMICO DE POTENCIA

A - Desenvalyer algumas téenieas de simulagio e otimizagfio de sistemas termicos de poténeia em peral,
b - Custo dtimn pars oiixima eficiéncia disponivel para um sistema isolado.
¢ - Dtinizncin de redes de trocadares de calor.
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