fre ge (37
| 2y
i
———— S —e “ﬁ,.“_
UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA
l: FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA
CURSO DE GRADUACAO EM ENGENHARIA MECANICA
FICHA DE DISCIPLINA
DISCIPLINA; Estitica
CODIGO: UNIDADE ACADEMICA: INFIS

CH TOTAL CH TOTAL

PERIODO/SERIE: 5° TEORICA: PRATICA: CH TOTAL:

OBRIGATORIA: (X) OPTATIVA: ( ) & 0 6
PRE-REQUISITOS: Fisica Geral | CO-REQUISITOS:
|
! OBJETIVOS

Capacitar o aluno para: a) definir ¢ identificar os diversos lipos de vinculos cinematicos; b) aplicar as
eguagdes de equilibrio a um corpo rigido em uma, duas e trés dimensdes; ¢ determinar as reagdes de
apoio em sistemas isostiticos; d) identilicar ¢ caleular os esforgos solicitantes em vigas de eixo reto e
confeccionar os diagramas dos esforgos correspondentes; e) caleular as propriedades geométricas de
seglies rransversals lipicas:

EMENTA

Resultante de um sisterna de forgas planas ¢ cspaciais, equilibrio de um sistema de forgas; centrbides
e centros de gravidade; sistemas de cargas; andlise de estruturas simples.

DESCRICAO DO PROGRAMA

l. Resultantes de um Sistema de Forgas Planas e Espaciais
1.1. Introdugio
1.1.1, Conceitos fundamentais




-

1.1.2. Lei do paralelogramo
1.1.3. Lei dos tiangulos
1.1.4. Resultante de sistemas de forgas
1.2. Forgas ¢ componenles
1.3. Resultante de forgas coplanares concorrentes
1.4. Componentes de forca no espago
1.5, Motagdo vetorial
1.5.1. Produto escalar
1.5.2. Produto vetorial
1.6, Momento de uma forca
1.7. Principie dos momentos
1.8, Bindrios
1.9, Resultante de sistema de lforgas qualquer

2. Bguilibrio de um Sistema de Forgas
2.1, Definigdo e significado de equilibrio
2.2, Reagdes vinculares ¢ disgrama de corpo livee
2.3. Equagdes de equilibrio
2.4 Equilibrio de sistemas planos
2.5. Equilibrio de sistemas espaciais
2.6, Sistemas de forgas concorrentes
2.7. Sistemas de lorgas paralelas
2.8, Equilibrio de sistemas de forgus quaisquer para o caso de carregamento coplanar

3. Centrdides e Centro de Gravidade
3.1, Introdugio
3.2, Centroides de dreas
3.3, Centrdides determinados por imnlegracio
3.4, Momento estitico de dreas
3.5, Centroides de figuras compostas
3.6, Com formas geomélricas comuns

4. Momentos de inéreia ¢ produtos de inéreia de dreas

5. Nistemas dec Cargas
5.1. Carga concentrada
5.2, Carga distribuida
5.3, Carga momento
5.4, Mogio de carregamento de uma laje de um edificio residencial

6. Andlise de Estruturus Simples
6.1, Introdugiio
6.2, Resultantes de um sistema de forgas a um ponto arbitririo
6.3, Esforgos simples
.4, Relagio entre carga, forga cortante ¢ momento fletor
6.3, Diagrama dos esforgos simples para vigas ou eixos isostiticos com carregamento coplanar
6.6 Resoluchio de estruturas articuladas ¢ seus respectivos diagramas e esforgos simples.
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