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UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA 

FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA 

CURSO DE GRADUA<;AO EM ENGENHARIA MECATRONICA 

DISCIPLINA: Calculo Diferencial e Integral2 

CODIGO: FAMAT49020 UNIDADE ACADEMICA: FAMAT 

PERIODO/SERIE: 2° 

OBRIGATORIA: (X) OPTATIVA: ( ) 

CHTOTAL 
TEO RICA: 

90 

CHTOTAL 
PRATICA: 

0 

CHTOTAL: 

90 

OBS: Para esta disciplina o discente deve ter conhecimentos basicos de Geometria Analitica. 

PRE-REQUISITOS: 

FAMAT49010-Calculo Diferencial e 

Integral I 

CO-REQUISITOS: 

Usar os conhecimentos basicos do Calculo Diferencial e Integral, nos dominios da analise e da 
aplicayao, a fim de resolver problemas de natureza fisica e geometrica no decorrer do curso de 
Engenharia e na vida profissional. 

Integrais definidas e suas aplicayoes; funyoes reais de varias variaveis reais; integrais multiplas; 
funyoes vetoriais de uma variavel real. 

1. A INTEGRAL DEFINIDA E SUAS APLICA<;OES 

1.1 A integral definida como limite de somas de Riemann 



1.2 Significado geometrico e propriedades 
1.3 Teorema Fundamental do Calculo 
1.4 Areas de figuras planas: regioes entre curva e eixo e entre curvas 
1.5 Volumes de s6lidos: metodos dos discos circulares, dos aneis circulares e da divisao em 

fatias 
1.6 Comprimentos de arcos 
1. 7 Areas de superficies de revolu9ao 
1.8 Integrais impr6prias 
1.9 Integrais de fun9oes seccionalmente continuas 

2. FUN<;OES DE V ARIAS VARIA VEIS REAIS 

2.1 Fun9oes de varias variaveis: dominio, conjuntos de nivel e grafico 
2.2 Limites e continuidade 
2.3 Derivadas parciais e seu significado 
2.4 Diferenciabilidade 
2.5 A diferencial: significado geometrico e aplica9oes 
2.6 Regra da cadeia 
2. 7 Derivada direcional e seu significado geometrico 
2.8 Gradiente, reta normal e plano tangente 
2.9 Derivadas parciais de ordem superior 
2.1 0 Maximos e minimos de uma fun9ao 
2.11 Maximos e minimos condicionados: metodo do multiplicador de Lagrange 
2.12 Problemas de otimiza9ao 

3. INTEGRAlS MUL TIPLAS 
3.1 Integrais iteradas 
3.2 Integral dupla: defini9ao, seu calculo por iterayao e suas aplica9oes geometricas (calculos 

de areas e volumes) 
3.3 Mudan9a de variaveis: caso geral e coordenadas polares 
3.4 Integral tripla: defini9ao, seu calculo por itera9ao e sua aplica9ao geometrica (calculo de 

volumes) 
3.5 Mudan9as de variaveis: caso geral, coordenadas cilindricas e esfericas. 

(, 4. FUN<;OES VETO RIAlS DE UMA VARIA VEL REAL 
4.1. Defini9ao e significado fisico da imagem (vetor posi9ao) 
4.2. Derivada de uma fun9ao vetorial: vetores velocidade e acelera9ao 
4.3. Derivadas do produto escalar e do produto vetorial 
4.4. Integra9ao de fun9oes vetoriais 

Bibliografia Basica 

THOMAS, G. B. Calculo. Vols. 1 e 2, 11 a. ed. Sao Paulo: Addison Wesley, 2008. 

STEWART, J. Calculo. Vols. 1 e 2, 6a. ed. Sao Paulo: Cengage Learning, 2009. 

MUNEM, M. & Fouus, D. J. Calculo. Vols. 1 e 2. Rio de Janeiro: LTC - Livros Tecnicos e 
Cientificos, 1982. 
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Bibliografia Complementar 

SWOKOWSKI, E. W. Calculo com Geometria Analitica. Vols. 1 e 2, 2a. ed. Sao Paulo: Makron Books, 
1994. 

LEITH OLD, L. 0 Calculo com Geometria Analitica. Vols. 1 e 2, 3 a. ed. Sao Paulo: Harbra, 1994. 

GUIDORIZZI, H. L. Urn Curso de Calculo. Vols. 1, 2 e 3, Sa. ed. Rio de Janeiro: LTC - Livros 
Tecnicos e Cientificos, 2001. 

BOULOS, P. Calculo Diferencial e Integral. Vol. 1 e Pre Calculo. Sao Paulo: Makron Books, 2006. 

BOULOS, P. & ABUD, Z. I. Calculo Diferencial e Integral. Vol. 2, 2a. ed. Sao Paulo: Makron Books, 
2002. 

GoN<;ALVES, M. B. & FLEMMING, D. M. Calculo A: funcoes, limite, derivacao e integracao. 6a. ed. 
Sao Paulo: Prentice Hall, 2006. 

GON<;ALVES, M. B. & FLEMMING, D. M. Calculo B: funcoes de varias variaveis, integrais multiplas, 
integrais de linha e superficies. 2a. ed. Sao Paulo: Prentice Hall, 2007. 

Coordenador do curso 



. ' . 

UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA 

FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA 

CURSO DE GRADUA<;AO EM ENGENHARIA MECATRONICA 

DISCIPLINA: Estatistica 

CODIGO: FAMAT49021 

PERIODO/SERIE: 2° 

OBRIGATORIA: (X) OPTATIVA: ( ) 

UNIDADE ACADEMICA: F AMA T 

CHTOTAL 
TEO RICA: 

60 

CHTOTAL 
PAATICA: 

0 

CHTOTAL: 

60 

OBS: Para esta disciplina o discente deve ter conhecimentos basicos de Calculo Diferencial e 
Integral I. 

I PRE-REQUISITOS: I cO-REQUISITOS: 

Utilizar os fundamentos da Estatistica no dominio da aplica9ao e da analise em problemas de 
engenharia, especialmente os de natureza experimental. 

Distribuic;ao de freqiiencias, amostragem, varmve1s aleat6rias, variaveis discretas, Intervalos de 
confianc;a, testes de hi 6tese, regressao e correlac;ao. 



1. DISTRIBUI<;AO DE FREQUENCIAS 
1.1. Coleta de dados 
1.2. Apresenta9ao dos dados 
1.3. Popula9ao e amostra 
1. 4. Vaniveis discretas e continuas 
1.5. Medidas de posi9ao para dados agrupados e nao agrupados 
1.6. Quartis, decis, pertencis e moda 
1. 7. Medidas de dispresao, assimetria e curtose 

2. AMOSTRAGEM 
2.1. v antagem do metodo de amostragem 
2.2. Uti1izayoes 
2.3. Principais fases de urn levantamento por amostragem 
2.4. Amostragem aleat6ria simples 
2.5. Tipos de amostragem 
2.6. Tabelas de numeros aleat6rios e seu uso 

3. PROBABILIDADE 
3 .1. IntroduyaO a teo ria de con juntos 
3.2. Experiencia aleat6ria 
3.3. Espayo amostral 
3.4. Eventos 
3.5. Frequencia 
3.6. Axiomas de probabilidade 
3. 7. T eoremas fundamentais 
3.8. Metodos de enumera9ao 
3.9. Regras da multiplicayao e adi9ao- permuta9ao- combina9ao e arranjo 
3.10. Probabilidade condicionada 
3 .11. Eventos independentes 
3.12. Teoremas de Bayes 

4. VARIAVEIS ALEATORIAS (VA) 
4 .1. V .A. continuas e discretas unidimensionais 
4.2. Eventos equivalentes 
4.3. V. A. continuas e discretas bidimensionais, fun9ao de probabilidade, distribui9ao de 

probabilidade, fun9ao densidade de probabilidade conjunta, distribui9oes de probabilidade 
marginiais e condicionadas 

4.4. V.A. independentes 
4.5. Fun9oes de V.A. 
4.6. Valor esperado de uma variavel aleat6ria 
4.7. Expectancia de uma fun9ao V.A. 
4.8. Propriedade da variancia 
4.9. Propriedade do valor esperado 
4.10. Variancia de V.A 
4.11. Propriedade da variancia 
4.12. Coeficiente de correla9ao 
4.13. Momentos ordinarios e centrais 
4.14. Distribui9oes de variaveis aleat6rias discretas: binomial, hipergeometrica, Poisson, 

eometrica e Pascal 



4.15. Distribui<;:ao de vaniveis aleat6rias continuas: normal e exponencial 

5. DISTRIBUI<;OES AMOSTRAIS 
5.1. Distribu<;:ao da media amostral 
5.2. Teorema do limite central 
5.3. Distribui<;:ao t de Student 
5.4. Distribui<;:ao qui-quadrado 
5.5. Distribui<;:ao F de Snedecor 

6. INTERVALOS DE CONFIAN<;A 
6.1. Para a media, propor<;:ao, diferen<;:a de medias, diferen<;:a de propor<;:oes, variancia 

7. TESTES DE HIPOTESE 
7.1. Media 
7 .2. V ariancias 
7.3. Propor<;:oes 
7.4. Bondade do ajuste e independencia 

8. REGRESSAO E CORRELA<;AO 
8.1. Metodo dos minimos quadrados 
8.2. Correla<;:ao simples 
8.3. Correla<;:ao populacional e amostral 

Bibliografia Basica 

BUSSAB, W. 0. & MORETTIN, P. A. Estatistica Basica. Sao Paulo: Saraiva, 2003. 

WALPOLE, R. E., MYERS, R. H., MYERS, S. L. & YE, K. Probabilidade e estatistica para engenharia e 
ciencias. Sao Paulo: Prentice Hall, 2009. 

MONTGOMERY, D. C. & RUNGER, G. C. Estatistica Aplicada e Probabilidade para Engenheiros. 2a. ed. 
Rio de Janeiro: LTC - Livros Tecnicos e Cientificos, 2008. 

SPIEGEL, M. R. Probabilidade e Estatistica. Sao Paulo: Makron Books, 1978. 

COSTA NETO, P. L. 0. Estatistica. 3a. ed. Sao Paulo: Edgard Blucher, 2002. 

Bibliografia Complementar 

LOPES, P. A. Probabilidades e Estatistica. Rio de Janeiro: Reichmann & Affonso Editores, 1999. 

MEYER, P.L. Probabilidade - Aplicacao a Estatistica. Rio de Janeiro: LTC - Livros Tecnicos e 
Cientificos, 1980. 

MoRETTIN, L. G. Estatistica Basica- Probabilidade. Vol. 1. Sao Paulo: Makron Books, 1999. 

MORETTIN, L. G. Estatistica Basica- Inferencia. Vol. 2. Sao Paulo: Makron Books, 1999. 

TRIOLA, M. F. Introducao a Estatistica. 9a. ed. Rio de Janeiro: LTC- Livros Tecnicos e Cientificos 
Editora, 2005. 





UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA 

FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA 

CURSO DE GRADUA(AO EM ENGENHARIA MECATRONICA 

DISCIPLINA: Algebra Linear 

CODIGO: FAMAT49022 

PERiODO/SERIE: 2° 

OBRIGATORIA: (X) OPTATIVA: ( ) 

I PRE-REQUISITOS: 

UNIDADE ACADEMICA: FAMAT 

CHTOTAL 
TEO RICA: 

45 

CHTOTAL 
PAATICA: 

0 

I c0-REQUISITOS: 

CHTOTAL: 

45 

Usar os fundamentos e os metodos da Algebra Linear, nos dominios da aplica<;ao e da analise, como 
ferramentas matematicas para a solu<;ao de problemas cientificos da engenharia. 

Matrizes e sistemas lineares; Espa<;os vetoriais; Transforma<;oes lineares; Produtos intemos. 

1. SISTEMAS LINEARES: 
1.1 Defini<;ao e classifica<;ao de sistemas. 
1.2 Opera<;oes elementares sobre as equa<;oes de urn sistema e equivalencia entre sistemas. 
1.3 Escalonamento de sistemas. 

2.MATRIZES 
2.1 Defini<;ao de matriz e opera<;oes matriciais. 
2.2 Opera<;oes elementares sobre as linhas de uma matriz. 
2.3 Inversao de matrizes. 
2.4 Sistemas de Cramer. 
2.5 Autovalores e autovetores de uma matriz. 
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3. ESP A<;OS VETO RIAlS: 
3.1 Defini<;ao e propriedades do espa<;o vetorial 
3.2 Subespa<;os vetoriais; con junto de geradores de urn subespa<;o 
3.3 Dependencia e independencia linear 
3 .4 Base e dimensao de urn espa<;o vetorial 

4. TRANSFORMA<;OES LINEARES: 
4.1 Defini<;ao e propriedades de transforma<;oes lineares 
4.2 A matriz de uma transforma<;ao linear 
4.3 Autovalores e autovetores de urn operador linear 
4.4 Nucleo e imagem de uma transforma<;ao linear 

5. PRODUTO INTERNO: 

5.1 Defini<;ao e propriedades de produto intemo 
5.2 Norma 
5.3 Ortogonalidade 

Bibliografia Basica 

CALLIOLI, C. A., DOMINGUES, H. H. & COSTA, R. C. F. Algebra Linear e Aplicacoes. 6a. ed. Sao 
Paulo: Atual Editora, 1990. 

BOLDRINI, J. L., COSTA, S. I. R., FIGUEIREDO, V. L. & WETZLER, H. G. Algebra Linear. 3a. ed. Sao 
Paulo: Harbra, 1986. 

ANTON, H. A. & RORRES, C. Algebra Linear com Aplicacoes. 8a. ed. Porto Alegre: Bookman, 2001. 

Bibliografia Complementar 

LIMA, E. L. Geometria Analitica e Algebra Linear. Rio de Janeiro: Sociedade Brasileira de 
Matematica. (Cole<;ao Matematica Universitaria). 2001. 

CARVALHO, J. P. Algebra Linear: introducao. Rio de Janeiro: LTC - Livros Tecnicos e Cientificos & 
Editora Universidade de Brasilia, 1977. 

PooLE, D. Algebra Linear. Sao Paulo: Thomson Pioneira, 2003. 

LAWSON, T. Algebra Linear. Sao Paulo: Edgard Blucher, 1997. 

LIPSCHUTZ, S. Algebra Linear. 3a. ed. Porto Alegre: Bookmam. (Cole<;ao Schaum). 2003. 
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UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA 

FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA 

CURSO DE GRADUACAO EM ENGENHARIA MECATRONICA 

DISCIPLINA: Programa.;ao Aplicada a Engenharia 

CODIGO: FEMEC41 020 

PERiODO/SERIE: 2° 

OBRIGATORIA: (X) OPTATIVA: ( ) 

UNIDADE ACADEMICA: FEMEC 

CHTOTAL 

TEO RICA: 

0 

CHTOTAL 

PRATICA: 

30 

CHTOTAL: 

30 

OBS: Esta disciplina utiliza urn programa computacional comercial adequado para atingir os 
objetivos da disciplina. As aplicayoes no presente momento utiliza o programa Matlab® pois tern 
sido muito utilizado em aplicayoes de engenharia e de pesquisa. Mas tambem pode ser utilizado 
outros programas tais como Mathematica® e Scilab®. 
Os temas te6ricos serao tratados diretamente no Laborat6rio, visando associar teoria e pnitica. 

PRE-REQUISITOS: 

FEMEC490 10 - Algoritmos e 

Programayao de Computadores 

CO-REQUISITOS: 

Familiarizar o aluno na utilizayao de uma linguagem tecnica adequada a soluyao e visualiza9ao de 
resultados de problemas pniticos de engenharia. 
Capacitar o aluno a escrever programas estruturados, limpos, eficientes e bern documentados. 
Desenvolver espirito analitico no aluno na transposi9ao do conhecimento academico idealizado, 
matematico e fisico, para a realidade da engenharia que possa ser expressa em programas 
com utacionais. 



Organiza9ao basica de urn computador. 0 ambiente de desenvolvimento do Matlab. Matlab basico. 
lntrodu9aO a tecnica "top-down" de programa9aO. Operadores l6gicos e relacionais. Estruturas de 
ramifica9ao. La9os de controle. Construindo Graficos com o Matlab. Entrada e saida de dados em 
disco. Fun9oes definidas pelo usuario. Exemplos de problemas praticos elementares resolvidos pela 

ro rama9ao Matlab. 

I 
1. Organiza9ao basica dos computadores 

1.1. Diagrama de urn microcomputador 
1.2. Unidades de processamento 
1.3. Mem6rias (ROM,RAM e auxiliares) 
1.4. Dispositivos de interfaceamento 

2. 0 ambiente de desenvolvimento do Matlab 
2.1. A area de trabalho 
2.2. A janela de comandos 
2.3. A janela de edi9ao e depura9ao 
2.4. A janela de figuras 
2.5. 0 espa9o de trabalho 
2.6. 0 sistema de ajuda 

3. Matlab basico 
3.1. Iniciando variaveis escalares e vetores 

3.1.1. De forma explicita 
3.1.2. Utilizando o operador 
3.1.3. Utilizando o teclado 
3.1.4. Utilizando fun9oes pre-definidas 

3.2. Armazenamento e acesso a matrizes multidimensionais 
3.3. Submatrizes 

3.3.1. A fun9ao end. 
3.3.2. Submatrizes no lado esquerdo de expressoes de atribui9ao 

3.4. Opera9oes com escalares e matrizes 
3.5. Exibindo dados de saida 
3.6. Graficos bidimensionais xy simples 

3.6.1. Diagramas multiplos 
3.6.2. Cores,linhas,estilos, marcadores e legendas 

4. Introdu9ao a tecnica de Projeto "Top-Down" 
4.1. 0 uso de pseudoc6digo 

5. Operadores Relacionais e l6gicos 
5.1. Matrizes l6gicas 

6. Estruturas de ramifica9ao if e switch 

I 



7. La~os de controle while e for 

8. Fun~oes definidas pelo usmirio 
8.1. Introdu~ao ao uso de fun~oes e "scpripts" 
8.2. 0 esquema de passagem por valor do Matlab 
8.3. Argumentos opcionais 
8.4. 0 uso de memoria global 
8.5. Fun~oes de fun~ao 

9. Recursos gnificos adicionais 
9.1. Gnificos em coordenadas polares 
9.2. Gnificos de barra, pizza, histogramas, etc. 
9.3. Figuras multiplas 
9.4. Controle avan~ado de Linhas e Textos 
9.5. Armazenando graficos 
9.6. Anima~ao e formata~ao grafica 

10. Fun~oes de entrada e de saida em disco 
I 0.1. fun~oes load e save 
I 0.2. fun~oes fopen, fclose, fwrite, fread , fscanf, fprintf, fgets e fgetsl 

II. Atividades de laborat6rio 
Exercicios de Matlab aplicados a problemas elementares de Engenharia 
II. I. Desenho geometrico 
II.2. Calculo de polinomios 
II.3. Ajuste de curvas experimentais 
II.4. Cinematica da particula e de corpos rigidos 
II.5. Dim1mica de corpos simples (balistica) com arraste 
II.6. Enchimento de reservat6rios de formas variadas ( conserva~ao de massa) 
Il.7. Anima~ao de mecanismos simples: pendulos, molas, duas barras articuladas, etc .. 
Il.8. Transferencia de calor unidimensional (equa~ao diferencial simples) 
Il.9. Espa~o de trabalho de robo elementar 

~ 
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Bibliografia Basica 

STEPHEN, J.C., 2006, "Programa9ao em Matlab para Engenheiros", Editora Thompson. 
GILAT, AMOS, 2006, "Matlab com aplica9oes em engenharia", Bookman Companhia Ed 
VIEIRA, C.R.C. e MORAIS, V.D.P., 2006, "Matlab 7 e 6 curso completo. Editora", FCA 
MATSUMOTO,E.Y., 2004, "Matlab 7". EricaEditora. 
HANSELMAN,D .. C.E LITTLEFIELD,B.C., 2002. "Matlab 6 curso completo". Prentice Hall do 
Brasil, 2002. 

Bibliografia Complementar 

A bibliografia complementar e fun9ao dos exemplos de aplica9ao previstos em cada semestre letivo. 
Podendo ser livros sobre cinematica, dinamica, mecanismos, etc . 

......,,,_,_.,,._ smatura do 
Coordenador do curso 



UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA 

FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA 

CURSO DE GRADUA(:AO EM ENGENHARIA MECATRONICA 

DISCIPLINA: Desenho de Maquinas 

COD I GO: FEMEC41 021 

PERiODO/SERIE: 2o 

OBRIGATORIA: (X) OPT ATIV A: ( ) 

PRE-REQUISITOS: 

FEMEC41011 -Desenho Tecnico 

UNIDADE ACADEMICA: FEMEC 

CHTOTAL 
TEO RICA: 

30 

CHTOTAL 
PRATICA: 

30 

I cO-REQmsnos: 

CHTOTAL: 

60 

Interpretar a linguagem do desenho tecnico mecanico, no sentido de entendimento e de representa9ao 
de cortes, cotagem, dos elementos de maquinas (elementos mecanicos) e de desenhos de montagem 
de sistemas mecanicos usando a tecnica de desenho auxiliado por computador. 

Cortes. Cotagem. Desenvolvimento de pe9as em chapas (Calderaria). Tecnicas de desenho por 
computador aplicadas ao desenho de componentes mecanicos (uso de urn software comercial). 
Representa9ao de tolerancia dimensional, de acabamento de superficie e indica9ao dos desvios de 
forma e de posi9ao. Representa9ao tecnica de elementos roscados, arruelas, travas, rebites, pinos, 
molas, chavetas, Introdu9ao ao desenho de conjunto. 

I. Desenho projet~-r-.-,.--------------------------' 
1.1. Cotagem em desenho tecnico. Sistemas de cotagem. Regras basicas 
1.2. Cortes e se9oes 

1.2.1. Ti os de cortes: leno, meio corte e corte arcial 



,< 
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1.2.2. Omissao do corte 
1.2.3. Hachuras 
1.2.4. Interrup9oes de objetos 

2. Desenvolvimento de pe9as s6lidas utilizando chapas 
2.1. Desenvolvimento de solidos padroes utilizados em sistemas de tubula9oes 

3. Introdu9ao ao uso de desenho medinico por computador (uso de urn software comercial) 
3 .1. F ormata9ao 
3.2. Ferramentas para desenho e de apoio 
3.3. Constru9ao dos desenhos- exemplos basicos 
3.4. Cotagem 
3.5. Manipula9ao dos desenhos 

4. Representa9ao tecnica de sinais de acabamento requeridos nas montagens medinicas 

5. Representa9ao tecnica de tolerancia dimensional 

6. Representa9ao tecnica de desvios de forma e posi9ao 

7. Representa9ao tecnica de Elementos de Maquinas 
7 .1. Parafusos, porcas e arruelas 
7 .2. Pinos e contra Pinos 
7.3. Rebites 
7.4. Molas 
7.5. Chavetas: tipos e aplica9ao 

8. Desenho de conjunto 
8.1. Tipos de desenho de conjunto 
8.2. Legendas utilizadas nos desenho de conjunto 
8.3. Identifica9ao dos elementos em urn desenho de conjunto 
8.4. Relacionamento entre os desenhos de detalhes e de conjunto de urn mesmo equipamento 

Bibliografia Basica 

Associa9ao Brasileira de Normas Tecnicas (ABNT): NBR 10582/ Dez 1988, NBR 13142/ Maio 
1994, NBR 10068/ Mar9o 1994, NBR 12298/ Abril 1995, NBR 10067/ Maio 1995, NBR 10126/ 
Novembro 1987, NBR 8196/ Outubro 1983 e NBR 8403/ Mar9o 1984 
ACCETTI Jr., A. et al., 2000, "Desenho Tecnico para Engenheiros", Editora UFU, 3a Ed., 
Uberlandia, Brasil. 
BORGENSON, J. e LEAKE, J., "Manual de Desenho Tecnico para Engenharia: Desenho, 
Modela~em e Visualiza9ao", Ed. LTC, Rio de Janeiro, 2010. 
MANFE, G., POZZA, R., SCARATO, G., "Desenho Tecnico Mecanico", Vol. I, 2 e 3, Ed. e 
Livraria Hemus. 
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Bibliografia Complementar 

BONANCINI, J. C. et. aL.,"Desenho Tecnico Basico, Editora Salina, Vol. I e II, Ed. Brasil. 
DESENHISTA DE MAQUINAS. Provenza, M. Ed. PROTEC. 
FRENCH, T. E., "Desenho Tecnico e Tecnologia Gratica", Ed. Globo, Rio de Janeiro. 
FERLINI, P.B., "Normas para Desenho Tecnico". Ed. Globo. 
BURCHARD. B. e outros, "Desvendando o Autocad 14 .. Ed. Campus. 

--

SILVA, A., TIBEIRO, C. T., DIAS, J. e SOUSA, L., "Desenho Tecnico Moderno", Ed. LTC, Rio de 
Janeiro, 2006. 
AGOSTINHO, O.L. e outros, "Tolen1ncia, Ajustes, Desvios e Analise de Dimensoes., sa Ed., Sao 
Paulo: Ed. BlUcher , 2005, 295p. 

Coordenador do curso 
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UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA 

FACULDADE DE ENGENHARIA MECANICA 

CURSO DE GRADUA~AO EM ENGENHARIA MECATRONICA 

DISCIPLINA: Fisica Geral I 

CODIGO: INFIS49020 

PERiODO/SERIE: 2° 

OBRIGATORIA: (X) OPTATIVA: ( ) 

UNIDADE ACADEMICA: INFIS 

CHTOTAL 
TEO RICA: 

60 

CHTOTAL 
PRATICA: 

0 

CHTOTAL: 

60 

OBS: Para esta disciplina o discente deve ter conhecimentos fundamentais de vetores e opera96es 
com vetores. 

I PRli-REQUISITOS: I C0-REQUISITOS: 

Capacitar o aluno para empregar as leis fundamentais da Medinica e os metodos da Ffsica para a 
modelagem e resolu9ao de problemas de Engenharia. 

Cinematica da particula no movimento em uma dimensao. Cinematica da rota9ao. Dimlmica da 
partfcula no movimento em uma dimensao. Trabalho e energia no movimento em uma dimensao. 
Trabalho e energia no movimento em uma dimensao. Momento linear no movimento em uma 
dimensao. Elementos de dinamica da rota9ao. 



... 

' 

' 

I. Introdw;ao a medinica 
1.1 Escopo e importancia da Mecanica na Ciencia e na Engenharia 
1.2 Conceitos fundamentais: sistema de referencia, partfcula, corpo rigido, trajet6ria 

2. Cinematica da partfcula no movimento em uma dimensao 
2.1 Posi~tao, velocidade e acelera~tao no movimento retilineo 
2.2 Metodos gratico e analitico no estudo de velocidades e acelera~toes 
2.3 Movimento uniforme e movimento uniformemente variado 
2.4 Movimento de queda livre 
2.5 Movimento balistico 
2.6 Movimento de particulas interligadas por cabo 

3. Cinematica da rota~tao 
3.1 Grandezas cinematicas fundamentais: posi~tao angular, velocidade angular e acelera~tao 

angular de uma linha. 
3.2 Movimento circular uniforme e movimento circular uniformemente variado 
3.3 Movimento peri6dico 

4. Dinamica da partfcula no movimento em uma dimensao 
4.1 Conceito newtoniano de for~ta 
4.2 Equilibria de uma particula 
4.3 Leis do movimento de Newton 
4.4 Peso e massa 
4.5 Principia da transmissibilidade da a9ao de for9as 
4.6 Leis do atrito 
4.7 No~t5es sobre for9as de inercia 

5. Trabalho e energia no movimento em uma dimensao 
5.1 Trabalho elementar de uma for~ta 
5.2 Trabalho de uma for9a em urn deslocamento fin ito 
5.3 Potencia de uma for9a 
5.4 Trabalho de for9as constantes. Trabalho do peso. Energia potencial gravitacional. 
5.5 Principia do Trabalho-Energia Cinetica 
5.6 Trabalho de uma for9a variavel. Trabalho da for9a elastica. Energia potencial elastica 
5.7 Rendimento Mecanico 
5.8 Sistemas conservativos e nao conservativos 
5.9 Principia da conserva~tao da energia mecanica 

6. Momento linear no movimento em uma dimensao 
6.1 Quantidade de movimento linear de uma partfcula e de urn con junto de partfculas 
6.2 Princfpio do impulso-quantidade de movimento linear 
6.3 Centro de massa de urn conjunto de particulas. Movimento do centro de massa 
6.4 Conserva~tao da quantidade de movimento Linear 
6.5 Colisoes de particulas 



7. Elementos de dimlmica da rota~ao 
7.1 Momento de inercia de urn corpo rigido. Centro de massa 
7.2 Momento de uma for~a 
7.3 Segundo principio de Newton-Euler para os corpos rigidos 
7.4 Quanti dade de movimento linear e angular de corpos rigidos 
7.5 Conserva~ao do momento angular de uma particula 

Bibliografia Basica 

HIBBELER, R.C., "Dimlmica. Mecanica para Engenharia", Pearson, lOa Ed., 2005 
RESNICH, R., HALLIDAY, D., 2009, "Fundamentos de Fisica Mecanica", LTC, v.1. 8.Ed., Rio de 
Janeiro, Brasil. 
TIPLER, P. , 1995, "Fisica; para cientistas e engenheiros", LTC, 3a Ed., Brasil. 
YOUNG H. D.; Freedman R. A., "Fisica I Mecanica", Ed. Addison Wesley, lOa Edi~ao, 2003. 

Bibliografia Complementar 

KELLER F. J.; GETTYS W. E.; SKOVE M. J. "Fisica Vol I" 2a Edi~ao, Editora Makron Books do 
Brasil Ltda, 1997. 
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DISCIPLINA: Fisica Experimental! 

CODIGO: INFIS49021 UNIDADE ACADEMICA: INFIS 

PERIODO/SERIE: 2° CH TOTAL 
TEO RICA: 

OBRIGATORIA: ( X ) OPT ATIV A: ( ) 

0 

CHTOTAL 
PRATICA: 

30 

CHTOTAL: 

30 

I PRE-REQUISITOS: CO-REQUISITOS: INFIS49020 - Ffsica Geral I 

Capacitar o aluno no emprego do metoda cientifico experimental em laborat6rio para verificar a 
validade e limita<;:oes das leis fundamentais da Meca.nica e justificar as possiveis discrepancias entre 
a teoria e as observa<;:oes experimentais. 

Representa<;:ao de grandezas fisicas. Analise dimensional. Cinematica da particula. Dimlmica da 
particula. Trabalho e energia. Conserva<;:ao da energia mecanica. Momenta linear. Momenta angular. 
Cinematica e dinamica da rota<;:ao. Conserva<;:ao do momenta linear. Conserva<;:ao do momenta 
an ular. 



I. Atividades de laborat6rio 
I.I. Algarismos significativos e erros 
I.2. Analise dimensional 
I.3. Formulas fisicas 
I.4. Representac;oes graficas 
1.5. Regressao linear 
I.6. Movimento pendular 
I. 7. Movimento de queda livre. Medida da acelerac;ao gravitacional 
I.8. Movimento retilfneo 
I.9. Movimento circular 
I.I 0 Atrito de deslizamento 
I.II Mola vertical em campo gravitacional 
I.I2 Conservac;ao da energia mecanica 
I.I3 Conservac;ao do momento linear 
I.I4 Conservac;ao do momento angular 
I.I5 Colisao em uma dimensao 
I.I6 Momento de im!rcia 
I.I7 Dinamica da rotac;ao 

Bibliografia Basica 

FRANCO, E.R., Fisica Experimental I, P Edic;ao. Grafica da UFU, I984, 56p. 
HIBBELER, R.C., "Dinamica. Mecanica para Engenharia", Pearson, lOa Ed., 2005 
RESNICH, R., HALLIDAY, D., 2009, "Fundamentos de Fisica Mecanica", LTC, v.l. 8.Ed., Rio de 
Janeiro, Brasil. 
TIPLER, P., I995, "Fisica para cientistas e engenheiros", LTC, 3a Ed., Brasil. 
YOUNG H. D.; Freedman R. A., "Fisica I Mecanica", Ed. Addison Wesley, I oa Edic;ao, 2003. 

Bibliografia Complementar 

Keller F. J.; Gettys W. E.; Skove M. J. "Fisica Vol I" 2a Edic;ao, Editora Makron Books do Brasil 
Ltda, I997. 


