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2. EMENTA

Sistemas de medicao: Caracteristicas estaticas e dinamicas (sistema linear),
medidores aterrados, flutuantes e com guarda. Medicdes de deslocamento,
velocidade, aceleracao, forca, pressao, torque e poténcia. Medicdes de som.
Medicao de pressao, vazao e temperatura. Planejamento de experimentos,
conversao analégica-digital, aquisicao de dados.

3. JUSTIFICATIVA

A disciplina de Instrumentacao é de grande aplicabilidade pratica profissional
independente de qual das linhas de atuacao do engenheiro.

4. OBJETIVO

Objetivo Geral:

Esta disciplina se enquadra no objetivo de integrar os conceitos apresentados em
diversas disciplinas da Engenharia Mecanica/Mecatrénica/Aerondutica, através da
introducdo de técnicas de medidas de pressao, temperatura, vazao, forca, torque,
aceleracao e deslocamento. Durante o curso sao estabelecidos os principios basicos
do funcionamento dos instrumentos e das técnicas experimentais envolvidas. Em
paralelo é enfatizado o uso da andlise da propagacao de erros em medidas.
Também serd analisado o problema de tratamento de sinais elétricos e sua
conversao da forma analdgica para digital.

Objetivos Especificos:

Esta disciplina se enquadra no objetivo de integrar os conceitos apresentados em
diversas disciplinas da Engenharia Mecanica/Mecatronica/Aeronautica, através da
introducdo de técnicas de medidas de pressao, temperatura, vazao, forca, torque,
aceleracao e deslocamento. Durante o curso sao estabelecidos os principios basicos
do funcionamento dos instrumentos e das técnicas experimentais envolvidas. Em
paralelo é enfatizado o uso da analise da propagacao de erros em medidas.
Também sera analisado o problema de tratamento de sinais elétricos e sua
conversao da forma analégica para digital.

5. PROGRAMA



1. Caracteristicas estaticas e dinamicas de sistemas de medicdo: conceitos basicos

de medida e medicao, sensibilidade, resolucao, linearidade, sistemas analdgicos e

digitais, instrumentos de ordem zero, ordem le ordem 2.

2. Andlise de erros de medicao, sistema internacional de unidades calibracao de

sistemas de medicao, redes de calibracao e aspectos legais.

3. Medicao de grandezas elétricas: medidores aterrados, flutuantes e com guarda,
amplificacao efiltragem de sinais.

4. Medicao de deslocamento e de posicao: sensores potenciométricos, sensores de

deformacao, sensores 6ticos, sensores indutivos e seus condicionadores de sinal.

5. Medicao de velocidades: sensores indutivos, sensores 6ticos, sensores

capacitivos e seus condicionadores de sinal

6. Medicao de aceleracoOes: sensores piezoelétricos e seus condicionadores de sinal.

7. Medicao de forcas, pressoes e torques: sensores de deformacao e seus
condicionadores de sinal

8. Medicao de temperatura: sensores de expansao térmica, efeito Seeback,

sensores de estado sélido e seus condicionadores de sinal

9. Medicao de vazao: sensores de diferenca de pressao, venturi, e seus
condicionadores de sinal

10. Planejamento de experimentos.

6. METODOLOGIA

As aulas estao divididas em teodricas e praticas. As aulas tedricas serao do tipo
expositivo dialogada. As aulas praticas serao preferencialmente de estudos praticos
dirigidos em forma de atividade ou exercicios. O material utilizado sera colocado no
Teams ao longo do desenvolvimento das etapas.

AVALIACAO
Serao utilizados dois tipos de avaliacao:

A. Prova Individual.

Serao duas provas escritas individuais:
P1 - Valor de 35 pontos. Data: 24/11/25
P2 - Valor de 35 pontos. Data: 23/02/26

Esta prevista a correcao e revisao da prova na aula da semanasubsequente.
B. Relatério em Grupo

O relatorio referente as aulas laboratoriais devera ser entregue em formato digital
pelo canal correspondente do grupo no TEAMS, contendo Capa, Indice, Objetivo,
Materiais e Métodos, Resultados Encontrados, Conclusao e Bibliografia.

Os relatérios deverao ser feitos em grupos de 3 alunos a serem definidos
posteriormente. O relatdrio de cada turma devera ser entregue até a data da aula
Pratica subsequente (relatério 2 entregue até a data da aula pratica do relatério 3,
etc). O dltimo relatério deverd ser entregue até o Ultimo dia de aula tedrica. Cada
relatério tera o valor de 5,0 pontos.

C. Recuperacao

Para todos os alunos que nao obtiverem média acima ou igual a 60 pontos, serd
realizada uma prova de recuperacao cuja nota substituird a média final. Data:



16/03/26.
Média Final = P1 + P2 + Soma (Ri)ondei=1 a 6.

Horario para atendimento ao aluno: Segundas-feiras das 9h40min as 10h30min na sala 17,
32 andar Bloco 1DCG ou via whatsapp.
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