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1. OBJETIVOS
Analisar mecanismos planos e espaciais em seus aspectos cinemáticos e dinâmicos.
2. EMENTA
Introdução; Análise gráfica de velocidades; Análise gráfica de acelerações; Dinâmica
dos cames; Análise cinemática e síntese; Introdução aos mecanismos espaciais;
Forças nos mecanismos; Dinâmica dos mecanismos articulados espaciais;
Introdução à síntese de mecanismos.
3. PROGRAMA
1. Introdução
1.1. Apresentação dos principais tipos de mecanismos
1.2. Pares cinemáticos
1.3. Mecanismo de quatro barras
1.4. Aplicações dos mecanismos nos sistemas dinâmicos
2. Análise gráfica de velocidades
2.1. Equação geral da velocidade do ponto material
2.2. Centro instantâneo de rotação
2.3. Diagramas para determinação de velocidades nos mecanismos
2.4. Teorema de Kennedy dos centros instantâneos de rotação
3. Análise gráfica de acelerações
3.1. Aceleração relativa do ponto material
3.2. Componentes da aceleração
3.3. Diagramas para determinação da aceleração nos mecanismos
3.4. Técnicas especiais para determinação de velocidade e aceleração em
mecanismos de quatro barras
4. Dinâmica dos cames
4.1. Sistema came-seguidor
4.2. Projeto gráfico de cames
4.3. Análise de diferentes tipos de movimentos seguidores
4.4. Ângulo de pressão do came e raio do rolete seguidor
5. Introdução aos mecanismos espaciais
5.1. Análise vetorial nos mecanismos espaciais
5.2. Revisão da dinâmica dos corpos rígidos
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5.3. Aplicações a mecanismos espaciais
6. Forças nos mecanismos
6.1. Equilíbrio dinâmico: princípio de D'Alembert
6.2. Forças estáticas e forças de inércia
6.3. Método do trabalho virtual para determinação de forças em mecanismos
6.4. Energia cinética e energia equivalente
6.5. Influência do atrito nos mecanismos
7. Dinâmica dos mecanismos articulados espaciais
7.1. Equação de Lagrange
7.2. Determinação dos esforços dinâmicos em mecanismos espaciais
8. Introdução à síntese de mecanismos
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