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1. OBJETIVOS

Capacitar o aluno para: a) modelar sistemas dinamicos vibratérios; b) caracterizar
respostas vibratérias nos dominios do tempo e da freqUéncia; c) utilizar técnicas de
manutencao preditiva baseadas em vibracdes; d) projetar dispositivos para reducao
de vibracoes.

2. EMENTA

Sistemas mecanicos; Vibracdes de sistemas com 1 grau de liberdade; Vibracdes de
sistemas com 2 graus de liberdade; Introducao a dinamica de sistemas discretos de
varios graus de liberdade, Projeto de fundacbes de maquinas; Introducdo a
manutencao preditiva usando sinais de vibracgao.

3. PROGRAMA

1. APRESENTACAO DA DISCIPLINA

1.1. Objetivos

1.2. Conteldo programatico

1.3. Bibliografia

1.4. Sistema de avaliacao

1.5. Sistemas mecanicos de poténcia. Funcdes de transferéncia. Modelos fisicos e
matematicos.

2. SISTEMAS MECANICOS VIBRATORIOS

2.1. Modelos fisicos e matematicos. Componentes bdasicos e suas funcbes de
transferéncia

2.2. Analise de sinais de vibracdo nos dominios do tempo e da freqliiéncia.

2.3. Instrumentacdo basica para medir, analisar e processar dados de sinais de
vibracao.

2.4. Pratica de laboratdrio: medicao e analise de sinais.

3. VIBRACOES DE SISTEMAS COM 1 GRAU DE LIBERDADE
3.1. Modelos fisicos e matematicos

3.2. Movimento do sistema livre: frequéncia natural.

3.3. Movimento do sistema sob excitacao harmonica.
3.4. Excitacao por desbalanceamento.




3.5. Excitacao pela base. Isolamento de vibracdes. Projeto de fundacoes

3.6. Excitacao por impacto.

3.7. Integracdo numérica da equacao de movimento. Sistemas nao lineares com
excitacao qualquer.

3.8. Funcao de resposta em freqliéncia, Funcdo de resposta ao impulso.

3.9. Prédtica de laboratério: sistema livre com e sem amortecimento viscoso.
Identificacao paramétrica.

3.10. Préatica de laboratério: sistema com excitacao harmoénica. Identificacao
parameétrica.

3.11. Pratica de laboratério: sistema livre com excitacdo por impacto. Identificacao
parameétrica.

4, VIBRACOES DE SISTEMAS COM 2 GRAUS DE LIBERDADE

4.1. Modelos fisicos e matematicos

4.2. Movimento do sistema livre: freqliéncias naturais e analise modal. Solucdo do
problema de autovalores e auto vetores.

4.3. Movimento gerado por excitacdo harménica. Formulacao modal pra calculo da
resposta em frequéncia

4.4. Balanceamento dinamico de rotores rigidos.

4.5. Pratica de laboratdrio: Sistema Livre. Analise modal e identificacao paramétrica.
4.6. Pratica de laboratério: Sistema com Excitacdao Harmodnica. Absorvedor dinamico
e identificacao paramétrica.

4.7. Pratica de laboratdrio: Balanceamento Dinamico de Rotores Rigidos.

5. INTRODUCAO A MANUTENCAO PREDITIVA

. Caracteristicas da manutencao preditiva.

. Vibracdes em maquinas rotativas

. Fontes de excitacao e frequéncias caracteristicas.

. Métodos de medicao e de analise de sinais: Espectro, Cepstrum, Zoom
. Técnicas de monitoracao e evolucao de defeitos.

. Critérios de decisao. Normas técnicas
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